
海康相机校正原理推测 

1. 这个功能其实就是行频和速度不匹配导致的  

 

  



2. 该功能的原因是由于镜头和平面不整齐。 

 

 

 



2.1 图片中的第三小点，选择哪一行离被测物体较近，其图示如下。图示的例子中，黑白相机上

方离物体较近，彩色相机 B 行离物体较近： 

 

2.2 产生如上猜测的原因来自切向畸变，下图是一个平面相机的切向畸变的图示，注意线性相机

下纵坐标不会有这样现象： 

2.3 但是查看所给的图例，他并不是【离中心点越远，差异越大】，所以猜测：应该就是由于不

平行，传感器每一行得到的值有差异，相加起来就会有差异，即每一行的偏移量都是固定值。

下图中右边小图是左边小图的局部放大，可以看到 R 相对 G 向左移动了 1 个像素，B 相对

G 向右移动了 1 个像素。 

    

2.4 实现逻辑，他的功能有两个变量：Parallax Direction 和 Pixel Shift，推测 Parallax Direc

 
 



tion 用于表示移动像素的方向，即正负号；Pixel Shift 表示移动多少个像素。 

假设移动像素计算出是 x：在黑白相机中选择 StartLine，那么上方传感器像素移动 x，下方

行像素移动-x；选择 EndLine，那么反之；在彩色相机中选择 Blue，那么蓝色行移动 x、红色行

移动-x；选择 Red 反之。 

2.5 实现过程需要在各行积分相加之前来做。 

 


